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Applikationsbeispiel

zur Verwendung einer RCCA-A ohne HMI
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Vorbedingungen

Um dieses Beispiel nachvollziehen zu konnen sind folgende Komponenten notwendig:
RCCA mit aktueller Firmware (V1.0.30 oder neuer) GSMDL-Datei fiir die TST RCCA,
Siemens S7-1200(F)SPS (bei Varianten RCCA-B/C und -D ist eine fehlersichere SPS
zwingend notwendig), Entwicklungsumgebung Siemens TIA Portal nicht dlter als
Version V15. TST FUF2/FU3F mit aktivierter RCCA-Funktionalitdt und aktiviertem
Parameter P.804 = 1.

Um die Interaktion zwischen PG, SPS und RCCA zu vereinfachen wird die Verwendung
eines Ethernetswitches empfohlen. Der Adressbereich des verwendeten Adapters im
PG ist auf 192.168.0.xxx/24 einzustellen.

Schlief3en Sie ein Eingabegerat — zu Demonstrationszwecken gentligen beliebige,
passive Taster/Schalter — an die Buchsen X10 (Eingang 1&2), X11 (Eingang 3/4) und
X12 (Eingang 5/6) an.

Hardwarekonfiguration

Erstellen Sie ein neues Projekt und fligen Sie |hre Steuerung dem Projekt hinzu. Im
Beispiel wird eine Siemens S7-1211C DC/DC/DC verwendet. Zu Kommunikation Gber
eine RCCA-A ist die Unterstitzung von ProfiNet® Voraussetzung.

Haben Sie die GSDML bereits in lhr Projekt integriert, wahlen Sie aus dem
Hardwarekatalog unter ,,Weitere Feldgerate” -> ,PROFINET 10“ -> ,I/0“ -> , FEIG
ELECTRONIC GmbH* -> ,,Door Control“ die Hardwarevariante , TST-RCCA-A” aus und
flgen sie Ihrem Projekt hinzu.

Stellen Sie unter ,Netzsicht” die ProfiNet-Verbindung zwischen Steuerung und RCCA
her.

iPar-CRC bei fehlersicheren Varianten

Wenn Sie eine der RCCA-Varianten -B, -C oder -D verwenden, miissen vor
Zustandekommen der Kommunikation die Sicherheitsparameter konfiguriert werden.
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Wechseln Sie hierzu in die Geratesicht der entsprechenden RCCA-Hardware und
offnen Sie durch Rechtsklick auf die Hardware und ,Device Tool starten” das , Feig-
iPar-CRC“ Tool. In dieser Demonstration werden die Standardwerte nicht verandert.
Bestadtigen Sie die Parametereinstellungen durch Abhaken in der Spalte ,,accepted”
und generieren Sie anschlieRend die Checksumme durch Klick auf ,,Calculate CRC”.
Ubernehmen Sie den Wert unter hexadezimal und tragen ihn in den Einstellungen des
PROFlsafe-Moduls im Feld ,F-iPar_CRC“ ein.

Feig-iPar-CRC .-
| —
| [ FEIG
PROFisafe ELECTRONIC
PROFlsafe V2.6 6xFDI 0x10000304
Index  Parameter Value accepted | ~
106 | F-DID / F-DI5.1 & F-DI5 2iParameters
F-Dlx Discrepancy time fin ms) ]
F-Dlx Debounee fiter fn ms) []
F-Dbe Mode ool Mode ‘
F-Dbc Device type (1oo2) Passive Al
F-Dix 1 Activation (Too1) Disabled I
F-Dh 2 Activation (1o 1) Disabled
F-Dbc Short circuit test Disablsd I
1 F-Dbc Short circuit off time 2Zms
F-Dbe Short circut restart time s 3
|
| Fail Safe Technology Parameter CRC
Decimal Hexadscimal
|| 2982043167 [c] BBEsEF € [ Caloulate CRC l I Cancel

Abbildung 1:iPar-CRC

Entprellzeit der digitalen Eingdinge

Die Entprellzeit der digitalen Eingdnge ist im Bereich von Oms (Entprellung aus) bis
255ms einstellbar.

Diese Einstellung findet sich in der Hardwareansicht der RCCA im Submodul ,,Digital
1/O_1“.
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Abbildung 2: Entprellung

Programmbausteine

Variablen

Baugruppenparameter

Digital Input Configuration

Digital Input Configuration

Filter Time for Input 1: | 10|

Filter Time for Input 2:

ﬁWertebereich_' [0..255].

X|

Filter Time for Input 3: | 10

Filter Time for Input 4: | 10

Filter Time for Input 5: | 10

Filter Time for Input &: | 10

Um die spatere Verschaltung zu vereinfachen, legen Sie eine Variablentabelle mit den
in Abb.2 und Abb.3 gezeigten Variablen an.

Standard-Variablentabelle

Mame
1 | 0_Digin_1
2 ~I1 Q_Digln_2
3 S| 0Q_Digin_3
4 | m_Enable

Abbildung 3: Variablen zur Programmsteuerung

Digitale Eingdnge

Mame
Digital_Input_1
Digital_lnput_2
Digital_lnput_3
Digital_lnput_4
Digital_lnput_5

N -N-N-N-N-

Digital_lnput_&

Datentyp Adresse
Bool %003
Bool %004
Bool %005
Bool Hh1000.0

Date... Adresse « | Kommentar

Bool %I1.0

Bool %111

Bool %012

Bool %113

Bool %6I1.4 Stop

Bool %5 Start

Abbildung 4: Variablen der Eingangsbits
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Die Adressen der Digitalen Eingange sind unter der Hardwarekonfiguration des RCCA-
Moduls zu finden.

¥/ Modul - |Baugr... |Steck . |E-Adresse A-Adres.. Typ
¥ tst-rcca 0 0 TST-RCCA-A
P X1 0 0 X1 tst-rcca
T=T Door and Contral_1 0 1 68...91 6. 74 T=T Door and Control
Digital MO_1 o 2 1 Digital 11O
0 3

Abbildung 2: Adresse der digitalen Eingénge EB1

Die Variablentabelle ,Safety” ist nur bei Verwendung der RCCA-Varianten B, C und D
notwendig.

Safety
Mame Datentyp Adresse
< ACK Bool FeM200.0
2 - Trigger_E-Stop Bool %2001
3 | 0_E-Stop Bool %03.0

Abbildung 3: Variablentabelle Safety

Die Adresse des sicheren Ausgangs Q_E-Stop entnehmen Sie dem Dokument
,Modulliste“. Es ist Byte1/Bit0 des Ausgangsregisters im Modul ,,PROFlsafe V2.6...“ der
Hardwarekonfiguration.

Sicherheitsprogramm

Um einen fehlerfreien Ablauf zu gewahrleisten, muss bei Verwendung der RCCA-
Varianten B — D das Sicherheitsprogramm ebenfalls eingerichtet werden. Offnen Sie
hierzu den automatisch angelegten Baustein ,Main_Safety RTG1“ und flgen Sie die
Standardbausteine ,ACK_GL“ und ,ESTOP1“ dem Sicherheitsprogramm hinzu. Da in
diesem Beispiel die Fahrfunktion nicht ausgewertet werden soll, verzichten wir an
dieser Stelle auf den hierflir notwendigen Programmteil und legen nur die Bausteine
an, um ein fehlerfreies Aufstarten zu gewahrleisten. Diese Bausteine sind fur alle
fehlersicheren Varianten identisch.

Versorgen Sie die Eingdange der Bausteine mit den zuvor in der Tabelle , Safety”
angelegten Variablen.
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=4 Netzwerk 1: ..

B2
"ACK_GL_DB"
ACK_GL
.= EN
2000
"ACK" — ACK_GLOB
¥  Netzwerk 2:
%DB3
“ESTOP1_DB"
ESTOP1
.—EN
2001
“Trigger_E-5top” —0 E_STOP
"UE — ACK_NEC
2000
"ACKS — arK

H250ms TIME_DEL

ENO —

%03.0
Q — "Q_E-Stop”
Q_DELAY — falze
ACK_REQ —°©
DIAG E#16500

ENO —

Abbildung 4: Sicherheitsprogramm

Beispielbibliothek

FEIG

Offnen Sie unter ,Globale Bibliotheken” ,Feig RCCA V1.1“ und Kopieren sie aus den
Vorlagen ,,Bausteine” und ,PLC Datentypen” an die entsprechende Stelle in lhrem

Projekt.

Programmablauf

Die Programmabarbeitung findet zyklisch im OB1 des Steuerungsprogrammes statt.
Daten der digitalen Eingange kdonnen direkt zur Programmsteuerung verwendet

werden.
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*  MNetzwerk 1: Directlymap digital inputs to physical outputs

Kammentar
%003
"0_Digin_1"
W1.0
"Digital_Input_1" == _—
U0 .4
"0_Digln_2"
Wi
"Digital_Input_2" == _—
W05
"0_Digln_3"
W2
"Digital_Input_3" == _—

Abbildung 5: Direkte Steuerung von Ausgéngen

*  Netzwerk 2: FRunexample FC

Run code on digital input

&
WMM1000.0
“m_Enable” = YECl
913 “Exam ple_function
"Digital_Input_4" — 2k —EN e

Abbildung 6: Digitaler Eingang steuert Programmablauf

w7 Netzwerk 3: Control enable bit froem digital inputs

Kammentar

“EM1000.0
“m_Enable”
SR
WA
"Digital_Input_5" — g
s
"Digital_Input_&6" — g1 Q—

Abbildung 7: Digitale Eingdnge steuern Freigabe
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Beobachten und Steuern

Ubersetzen und iibertragen Sie nun Hardwarekonfiguration und Steuerungsprogramm.
Die Abarbeitung der digitalen Eingange lasst sich nun direkt an den Ausgangs-
Indikatoren der Steuerung ablesen. Da die physischen Ausgange 4 -6 der SPS direkt an
die digitalen Eingange 1 — 3 gebunden sind, reprasentiert der Ausgang unmittelbar den
Zustand des Eingangs.

Um alle Funktion und Eingangszustande zu beobachten, legen Sie eine
neue Beobachtungstabelle unter ,,Beobachtungs- und Forcetabellen” an und befiillen
Sie diese wie in Abbildung 11 zu sehen.

..2bachtungs- und Forcetabellen » Beobachtungstabelle_1 -
2 [l AR TR
i Mame Adresse Anzeigeformat

1 *Digital_lnput_1" %I1.0 BOOL

2 "Digital_Input_2" %I1.1 BOOL

3 "Digital_Input_3" %I11.2 BOOL

- "Digital_Input_4" %I1.3 BOOL

5 "Digital_Input_5" %l1.4 BOOL

6 "Digital_Input_&" %I1.5 BOOL

7 *)_Digln_1" %00.3 BOOL

B *Q_Digin_2" %004 BOOL

g *0_Digln_3" %005 BOOL

10 *m_Enable” %ahA1000.0 BOOL

Abbildung 8: Steuern und Beobachten
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