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Applikationsbeispiel

zur Verwendung einer RCCA-A ohne HMI
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Vorbedingungen

Um dieses Beispiel nachvollziehen zu konnen sind folgende Komponenten notwendig:
RCCA der Variante B, C oder D, mit aktueller Firmware (V1.0.32 oder neuer) GSMDL-
Datei fur die TST RCCA, Siemens S7-1200F SPS, Entwicklungsumgebung Siemens TIA
Portal nicht alter als Version V15.

TST FUF2/FU3F mit aktivierter RCCA-Funktionalitat und aktiviertem Parameter P.804 =
1. Fehlersichere Eingabegerate. Im Beispiel verwendete Varianten: Zweikanaliger Not-
Aus-Schalter (ABB Typ C), zweimal einkanaliger Offnerkontakt, PILZ PSEN cs1.1.

Um die Interaktion zwischen PG, SPS und RCCA zu vereinfachen wird die Verwendung
eines Ethernetswitches empfohlen. Der Adressbereich des verwendeten Adapters im
PG ist auf 192.168.0.xxx/24 einzustellen, einkanaliger SchlieRer an Digitaleingang 1 zur
Fehlerquittierung.

Hardwarekonfiguration

Erstellen Sie ein neues Projekt und fligen Sie ihre Steuerung dem Projekt hinzu. Im
Beispiel wird eine Siemens S7-1212FC DC/DC/DC verwendet. Um die sicheren Eingdnge
der RCCA nutzen zu kdnnen ist eine fehlersichere Steuerung notwendig — evtl. kann zur
Projektierung eine erweiterte Lizenz notwendig werden.

Haben Sie die GSDML bereits in Ihr Projekt integriert, wahlen Sie aus dem
Hardwarekatalog unter ,Weitere Feldgerate” -> ,PROFINET I0“ -> ,I/0“ -> ,FEIG
ELECTRONIC GmbH* -> ,,Door Control“ die Hardwarevariante , TST-RCCA-X“ aus und
fligen sie Ihrem Projekt hinzu. (X =B, C oder D)

Stellen Sie unter ,Netzsicht” die ProfiSafe-Verbindung zwischen Steuerung und RCCA
her.

Betriebsparameter

Da Sie eine der RCCA-Varianten -B, -C oder -D verwenden, mussen vor
Zustandekommen der Kommunikation die Sicherheitsparameter konfiguriert werden.
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Die sicheren Eingange werden mit den drei moglichen Konfigurationen der Signalgeber
konfiguriert. Der erste verfliigbare Kanal soll einen Not-Halt der Steuerung ausldsen,
dem zweiten Kanal wird ein OSSD (output signal switching device) zugewiesen, der
dritte Kanal wird mit einkanaligen Offnern bestiickt.

Stellen Sie die Parameter der Eingangskanale wie folgt ein (eine detaillierte
Beschreibung der moglichen Eingangskonfigurationen entnehmen Sie dem Kapitel 8.8
der Montageanleitung — Stand V2.0):

Parameter Kanal 1:
Parameterbeschreibung \ Wert

F-DIx Discrepancy time (in ms) 10

F-DIx Debounce filter (in ms) 10

F-DIx Mode 1002 Mode
F-DIx Device type (1002) Passive

F-DIx.1 Activation (1001)

Nicht relevant

F-DIx.2 Activation (1001)

Nicht relevant

F-DIx Short circuit test Enabled
F-DIx Short circuit off time 2ms
F-DIx Short circuit restart time 2ms

Tabelle 1: Parameter F-DI O

Parameter Kanal 2:

Parameterbeschreibung \ Wert

F-DIx Discrepancy time (in ms) 10

F-DIx Debounce filter (in ms) 10

F-DIx Mode 1002 Mode
F-DIx Device type (1002) Active

F-DIx.1 Activation (1001)

Nicht relevant

F-DIx.2 Activation (1001)

Nicht relevant

F-DIx Short circuit test

Disabled

F-DIx Short circuit off time

Nicht relevant

F-DIx Short circuit restart time

Nicht relevant

Tabelle 2: Parameter F-DI 2

Parameter Kanal 3:

Parameterbeschreibung \ Wert

F-DIx Discrepancy time (in ms)

Nicht relevant

F-DIx Debounce filter (in ms)

10
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F-DIx Mode lool Mode
F-DIx Device type (1002) Nicht relevant
F-DIx.1 Activation (1001) Enabled
F-DIx.2 Activation (1001) Enabled

F-DIx Short circuit test Enabled

F-DIx Short circuit off time 2ms

F-DIx Short circuit restart time 2ms

Tabelle 3: Parameter F-DI 2.1 und 2.2

iPar-CRC

FEIG

Wechseln Sie zur Berechnung der Checksumme in die Geratesicht der entsprechenden
RCCA-Hardware und 6ffnen Sie durch Rechtsklick auf die Hardware und ,, Device Tool
starten” das ,Feig-iPar-CRC” Tool. Bestatigen Sie die Parametereinstellungen durch
Abhaken in der Spalte ,accepted” und generieren Sie anschlieRend die Checksumme
durch Klick auf ,Calculate CRC“. Ubernehmen Sie den Wert unter hexadezimal und
tragen ihn in den Einstellungen des PROFIsafe-Moduls im Feld ,F-iPar_CRC“ ein.

PROFIsafe

FEIG

ELECTRONIC

PROFlsafe V2.6 6xFDI (x 10000304
Index Parameter Value accepted &
102 |F-DI2/F-DI1.1 & F-DI1.2 iParameters
F-Dbx Discrepancy time {n ms) 10
F-Dbx Debounce filter {n ms) 10 E
F-Dbx Mode Too2 Mode b
F-Dix Device type {1ooZ) Active
Disabled
Disabled
F-Dbx Short circutt test Enabled
F-Dix Short cireutt off time Zms
Fonon oo e 8
103 | F-DI4 /F-DI2.1 & F-DI2 2 iParameters &z

Fail Safe Technology Parameter CRC

Decimal Hexadecimal
188088164 BI5FFE4

F-Dbx.1 Activation (loal)
‘ F-Dbx.2 Activation (loal)
|
L
H
I

Abbildung 1: iPar-CRC Tool

[ coomocrc | | Cancd
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F_Passivation:

F_CRC Seed:

F_WD_Time:
F_iPar_CRC:

F_Par_CRC:

F-Peripherie-DE-Nummer:

F-Peripherie-DE-Name:

Abbildung 2: iPar-CRC - Gerdtesicht

Digitale Eingange

~ 6xFDI Safety /0 and Control... ] 3 2.8 2.8 6xFDI Safety IO an...
PROFIsafe V2.6 6xFDI o 31 2.8 2.8 PROFIsafe W2.6 6xFDI
¥ 4 Portl0-Link Master_1 0 4 9 1 4 Port I0-Link Master On
(<] I
J Allgemein " 10-Variablen " Systemkonstanten " Texte
» Allgemnein I
. . PROFIsafe
Kataloginformation
PROFlsafe
Prozessalarme F_SIL: |SIL3
Esuguppenpstometies F_CRC_Length: [4-ByteCRC
EiA-Adressen
F_Block_ID: [1 |
F_Far_Version: |1 |
F_Source_Add: |1 |
F Dest Add: |3 |
F_Par_CRC_WithoutAddresses: |0 |

|Devicef|\40du|e

[cRcseedz4i32

[ Manuelle Vergabe der F-Uberwachu

[150 ms |

|B35FFE4 |

|56698 |

D F-Peripherie-DB manuelle Nummerr

[30002 |

| FOOD02_PROFIsafeV2_66xFDI

FEIG

Um einen ausgelosten Not-Halt zu quittieren, wird im Beispielprogramm ein digitaler
Eingang der RCCA genutzt. Hier wird ein einfacher SchlieBerkontakt verwendet.

Entprellzeit digitale Eingéinge

Die Entprellzeit der digitalen Eingdnge ist im Bereich von Oms (Entprellung aus) bis

255ms einstellbar. Diese Einstellung findet sich in der Hardwareansicht der RCCA im
Submodul ,,Digital I/O_1“.
Stellen Sie die Entprellzeit des ersten digitalen Eingangs auf einen Wert grofRer O.
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J Allgemein || 10-Variablen || Systemkonstanten || Texte

- Allgemein Baugruppenparameter

Kataloginformation
Frozessalarme Digital Input Configuration

¥ Baugruppenparameter

Digital Input Configuration
ElA-Adressen

Filter Time for Input 1: |‘IIZI| |
Filter Time for Input 2: ﬁ'.'\-'ertebereich:[El..255]_ X|

Filter Time for Input 3: |‘IIZI |

Filter Time for Input 4: | 10

T = | =

|
Filter Time for Input 5: |‘IIZI |
|

Filter Time for Input &: | 10

Abbildung 3: Entprellung

Programmbausteine

Variablen

Um die spatere Verschaltung zu vereinfachen, legen Sie die folgenden
Variablentabellen an:

Safety
Name a Datentyp Adresse
1 < Ack Bool %000
2 81 | F-DI_0O Bool %6120
3 < F-DI_2 Bool %el2.1
4 <2 F-DI_21 Bool %el2.2
5 <2 F-DI_2.2 Bool %l2.6
6 < Q_E-Stop Bool %030

Abbildung 4: Variablen fiir Sicherheitsprogramm

Die entsprechende Adresszuordnung entnehmen Sie dem Dokument ,,Modulliste
RCCA-B - D"“.

Digital_Input
MName Datentyp Adresse
1 - DI_1 Bool %I1.0
2 - DI_2 Bool %111
3 -l DI_3 Bool %112
- - Di_4 Bool 1.3
5 - DI_5 Bool %014
G < DI_& Bool %I1.5

Abbildung 5: Variablen der Digitaleingénge
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Die Adressen der Digitalen Eingange sind unter der Hardwarekonfiguration des RCCA-
Moduls zu finden.

¥/ Modul e |- | Steckplatz | E-Adresse A-Adresse |Typ
¥ tstrcca-d o 0 TST-RCCAD
L 0 0x1 tst-rcca
T5TDoor_1 o 1 68..91 64,74 T5TDoor
Digital 10 _1 o 2 1 Digital 0
* gxFDI Safety 10 and Control_1 0 3 2.8 2. 6xFDI Safety /0 and Control
PROFIsafe V2.6 6xFDI 0 31 2.8 2. PROFlsafe V2.6 6xFDI
* 4 Port IO-Link Master_1 0 4 g 1 4 Port 10-Link Master
10-Link Master 0 41 9 1 I0-Link Master

Abbildung 6: Digitale Eingédnge auf EB1

Sicherheitsprogramm

Die gesamte Abarbeitung dieses Beispielprogramms findet im Sicherheits-FB der
Steuerung statt.

Um es zu bearbeiten, 6ffnen Sie den automatisch angelegten Baustein

»Main_Safety RTG1“ und fligen Sie die Standardbausteine ,,ACK_GL” und ,,ESTOP1"
dem Sicherheitsprogramm hinzu. Da in diesem Beispiel die Fahrfunktion nicht
ausgewertet werden soll, verzichten wir an dieser Stelle auf den hierfir notwendigen
Programmteil und legen nur die Bausteine an, um die fehlersicheren Eingange zu
bearbeiten und den Not-Halt der Torsteuerung auszulosen.

Versorgen Sie die Eingange der Bausteine mit den zuvor in der Tabelle , Safety”
angelegten Variablen.

¥  Netzwerk 1: Globalacknowledge

1
-

=

‘WDB2

MO0 "ACK_GL_DE"
“Ack” — ACK_GL
Wi.o -~ —EN
"DI_1T —p —————— ACK_GLOB ENO —

¥  Netzwerk 2: Emergencystop

““DB3
"ESTOF1_DB"
ESTOP1
—=—EN
W2.0 %Q3.0
"F-DI_0" — E_STOP qQ —"Q_E-Stop”
true = ACK_NEC Q_DELAY — falze
"ACK_GL_DB". ACK_REQ — fal=e
ACK_GLOB — acK DIAG — Bi#16#00
tH50ms TIME_DEL ENO —

Abbildung 7: Sicherheitsprogramm

FEIG ELECTRONIC GmbH, Industriestrasse 1a, D-35781 Weilburg
Tel.: +49 6471 3109-0, Fax: -99, info@feig.de, www.feig.de



FEIG

Die gezeigte Verschaltung in Netzwerk 1 ermdéglicht ein Quittieren der Steuerung und
Losen des Not-Aus-Zustands sowohl Gber den digitalen Eingang ,,DI_1“ als physischen
Eingang, als auch tber ,Ack” als rein virtuelles Signal.

In Netzwerk 2 wird durch das am Eingang ,E_STOP“ bereitgestellten Signal ,,F-DI_0“
der redundant ausgewertete erste Kanal der RCCA tberwacht.

Programmablauf

Der Programmablauf in diesem Beispielprojekt beschrankt sich auf die Auswertung der
sicheren Eingange und das Schalten des sicheren Ausgangs. Den beiden
Eingangskanalen F-DI2 und F-DI2.1/2.2 ist hier keine Funktion zugeordnet. Lediglich F-
DIO wird zur Auslosung des Not-Halts genutzt (vgl. Abb.8). Einer Verarbeitung der
ungenutzten Eingange steht jedoch nichts entgegen. Sie kdnnen im gesamten
Programm genutzt werden — Standard- oder Sicherheitsprogramm. Beispielsweise
ware das Signalisieren einer sicheren Endlage durch F-DI2 ein moglicher
Anwendungsfall oder das Auslésen von Fahrbefehlen durch F-DI2.1 (Offnen) und F-
DI2.2 (Schliel3en).

Beobachten und Steuern

Legen Sie eine neue Beobachtungstabelle wie in Abbildung 9 gezeigt an.

@ 2l 2 A B[S

i Name Adresse Anzeigeformat Beobachtungswert

“Ack® %MO.0 BOOL [0 FALSE

"F-DI_0" %I2.0 BOOL [H] TRUE

“F-DI_2" %I2.1 BOOL [@] TRUE
4 "F-DI_2.1" %22 BOOL [H] TRUE
5 "F-DI_2.2" %26 BOOL [@] TRUE
3 DI_1" %I1.0 BOOL [0 FALSE

Abbildung 8: Forcetabelle

Ubersetzen und iibertragen Sie nun Hardwarekonfiguration und Steuerungsprogramm.
Uber den Taster am digitalen Eingang 1 l3sst sich der Not-Aus nun I8sen. Dies kénnen
Sie auch Uber Steuern des virtuellen Signals ,,Ack” erreichen. Die Zustande der sicheren
Eingange lassen sich Uber die Tabelle beobachten.
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