FEIG

Applikationsbeispiel

zur Verwendung einer RCCA-B/C/D ohne HMI

Inhalt
VOrbediNGUNGEN ...........oe et e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e eeeaaanaaaans 2
Hardwarekonfiguration ..o 2
Programmbausteine..............coooiiiiiiiii e 2
{1 AT ] o] 1=] o PO PP PPPPPROPPI 2
Beispielbibliothek. ... .. e 3
Programmablauf .......o.eoieeeie et e e e e e e aaa e aeeas 4
SicherheitSProgrammi ... e e e e e e eeeeeaens 6
F-Parameter ..o e 8
Beobachten und SEEUEIN...........ooiiiiiiiiiiiiee e e e e e 8

FEIG ELECTRONIC GmbH, Industriestrasse 1a, D-35781 Weilburg
Tel.: +49 6471 3109-0, Fax: -99, info@feig.de, www.feig.de



FEIG

Vorbedingungen

Um dieses Beispiel nachvollziehen zu kénnen sind folgende Komponenten notwendig:
RCCA-B/C oder D mit aktueller Firmware (V1.0.21 oder neuer) GSMDL-Datei fir die TST
RCCA, Siemens S7-1200F SPS, Entwicklungsumgebung Siemens TIA Portal nicht alter als
Version V15. TST FUF2/FU3F mit aktivierter RCCA-Funktionalitdt und aktiviertem
Parameter P.804 = 1.

Um die Interaktion zwischen PG, SPS und RCCA zu vereinfachen wird die Verwendung
eines Ethernetswitches empfohlen. Der Adressbereich des verwendeten Adapters im
PG ist auf 192.168.0.xxx/24 einzustellen.

Hardwarekonfiguration

Erstellen Sie ein neues Projekt und fligen Sie ihre Steuerung dem Projekt hinzu. Im
Beispiel wird eine Siemens S7-1212F DC/DC/DC verwendet. Zu Kommunikation tiber
eine RCCA ab Ausbaustufe -B ist zwingend eine Sicherheits-SPS notwendig!

Haben Sie die GSDML bereits in Ihr Projekt integriert, wahlen Sie aus dem
Hardwarekatalog unter ,,Weitere Feldgerate” -> ,PROFINET 10“ -> ,I/0“ -> , FEIG
ELECTRONIC GmbH* -> ,Door Control“ die entsprechende Hardwarevariante , TST-
RCCA-“ aus und fligen sie Ihrem Projekt hinzu.

Stellen Sie unter , Netzsicht” die ProfiNet-Verbindung zwischen Steuerung und RCCA
her.

Programmbausteine

Variablen

Um die spatere Verschaltung zu vereinfachen, legen Sie eine Variablentabelle mit den
Steuerungsmerkern fir Auf-, Stop- und Zubefehl in einem passenden Merkerbereich an.
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DoorControl
MNarne Datentyp Adresse
1 S | Move_Open Bool %MZ00.0
2 < Move_Stop Boaol FMM200.1
3 -1 Move_Close Bool %M200.2

Abbildung 1: Steuerungsvariablen

Legen Sie ebenfalls die bendétigten Variablen fir den Safety-Teil der Ablaufsteuerung an.

Safety
Mame Datentyp Adresse
1 | F-Cpen Bool %020
2 | F-5top Bool %021
3 - | FCloze Bool %Q2.2
4 a1 | Mask_FOpen Bool W24
5 T | Mask_F-Stop Bool WQ2Z5
& | Mask_F-Close Bool w026
7 4l  QEM Stop Bool %030
8 S| ACK Bool Feha1 0000
o - Trigger_E-Stop Bool %M1 00.1
10 -l ACE_Req Bool %h100.2

Abbildung 2: Safety Variablen

Beispielbibliothek

Offnen Sie unter ,Globale Bibliotheken” ,,Feig RCCA V1.1“ und Kopieren sie aus den
Vorlagen , Bausteine” und ,,PLC Datentypen” an die entsprechende Stelle in lhrem
Projekt.

FEIG ELECTRONIC GmbH, Industriestrasse 1a, D-35781 Weilburg
Tel.: +49 6471 3109-0, Fax: -99, info@feig.de, www.feig.de



v | Globale Bibliotheken 2
]
oL = = e m—]
0 g IR S EHEME
» LUl Buttons-and-Switches ||
» LLI Long Functions &)
» LLI Monitoring-and-control-objects ;
“
» LIl Documentation templates =
. =]
= L] | Feig RCCA V1.1
4 ETI Typen =1
7 r:—. Kopiervorlagen —;:
~ [z] Bausteine =3
=
@ DoorControl_Data g
4 DoorControl_read g
4 DoorControl_write
& Move ==
- _ L]
* [tz] HMI Texzlisten =
| Door_Internalstate =
ﬁ Door_OperatiocnMode %
-] Door_Position o
- ®
¥ [tz] FLC Datentypen =
|| cOM DoorTosPs
|| comM_SPsToDoor r

Abbildung 3: Globale Bibliothek

Programmablauf

FEIG

Die zyklische Kommunikation mit dem Torsteuerungsmodul ist flir einfache
Fahrbefehle nicht erforderlich. Der Aufbau wird an dieser Stelle der Vollstandigkeit
halber erwahnt. Fahrbefehle der RCCA-Varianten B, C und D werden ausschlieRlich

Uber den Fehlersicheren Teil der Steuerung durchgefihrt.

Die Programmabarbeitung findet zyklisch im OB1 des Steuerungsprogramms statt.
Erstellen Sie einen Ablauf nach dem Schema: Daten lesen, Befehle bearbeiten, Daten

schreiben.

b Netzwerk 1: Read from DoarControl

%DB4
"DoorControl_
read_DEB"
WFB3
“DoorControl_read”
—-=—EN status 1680
280 'Du.:norCnntroI_
“tetrca~TST. DoorState_read — DEB".Read
Door_1" — HW address ENO —

Abbildung 4: Steuerungsdaten lesen
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- Netzwerk 2: Process move command

WFC3
“Mowe"
= EM
W200.0
"Move_Open” — Qpen
2001
"Mave_Stop” = Stop
W200_2
“Move_Close” = Cloze
*DoorContral_
DB .Read DoorData_rd
*DoorContral_
DB".Write — poorData_wr
Abbildung 5: Fahrbefehl verarbeiten
- MNetzwerk 3: Write to DoorControl
WDB 5
"DoorCantrol_
write_DEBE"
B4
“DoorControl_write™
== EN
280
“tetrcca~TsT_
Door_1' HW address
"DoorControl . Door_Input_
DE" Write Command
HasSafetyllodu
TRUE == |g

Abbildung 6: Steuerungsdaten schreiben

EMNO —

status 16&
ENO —

FEIG

Die Hardwareadresse des Moduls ,,tst-rcca~TST_Door_1“ finden Sie in den PLC-

Variablen unter ,Standardvariablen”.

Wahlen Sie zunachst einen globalen Reintegrationsbaustein aus der
Standardbibliothek aus und ziehen Sie diesen in die Programmabarbeitung.
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Sicherheitsprogramm

Offnen Sie den Baustein ,,Main_Safety RTG1“. Dieser Baustein wird bei Verwendung
einer fehlersicheren Steuerung automatisch erstellt und beinhaltet das Programm fiir
die Sicherheitsablaufgruppe 1. Dieser Programmteil Gbernimmt die eigentliche
Ansteuerung der fehlersicheren Komponenten und somit die endgiltigen Fahrbefehle
an die RCCA.

& so1 [ A - = o] ~ | Einfache Anweisungen
] Name Beschreibung
¥ Bausteintitel: . 24 » [] Allgemein
armrnEntar » [Su] Bitverknipfung
. - [& sicherheitsfunktionen
b LEEraitis CEmEeE 2 ESTOP1 NOTHALTINOT-AUS bis Stop-Kategorie 1
& TWO_H_EN Zweihandilberwachung mit Freigabe
& MUT_P Paralleles Muting
WDB2 4 EVico2DI 1002 (2v2)-Auswerung mit Diskrepanzanalyse
LT 3 FOBACK Riickfihrkreisiberwachung
sab ElL 4 SFDOOR Schutztiiriiberwachung
-~ EN 3 ACK_GL Globale Quittierung aller F-Peripherien einer F-Ablaufgruppe
%WM100.0 _|» & zeiten
ACK" — ACK_GLOB END — v A zahler

Abbildung 7: Netzwerk 1 — ACK_GL

Netzwerk 2 beinhaltet die Behandlung des fehlersicheren Ausgangs der RCCA. Dieser
ist mit dem internen Not-Aus der Torsteuerung verbunden. Um ihn zu steuern, wahlen
Sie den Standardbaustein ,,ESTOP1“ aus der Standardbibliothek aus und fligen ihn im
Netzwerk 2 ein. Die Variablen zur Ansteuerung finden Sie in der Variablentabelle
»Safety[10]“.

¥  Netzwerk 2: E-Stop [#~] » [ ] Allgemein
. » 51 Bitverkniipfung
= [[& sicherheitsfunktionen
3 ESTOF1 NOT-HALTINGT-AUS bis Stop-Kategorie 1
'Es;gjssgg' 3 TWO_H_EN Zweihandiberwachung mit Freigabe
ESTOP1 & MUt P Paralleles Muting
. —EN %03.0 3 EVioo2DI 1002 (2v2)}-Auswertung mit Diskrepanzanalyse
w1001 Q— 'Q-E-I\-1_St0p' M FDBACK RickfihrkreisOberwachung
*Trigger_E-Stop” —8 E_STOF Q DELAY — false 4 SFDOOR Schutrtiiriiberwachung
e W ACK_GL Globale Quittierung aller F-Peripherien einer F-Ablaufgruppe
g :HM 00'2. 4 Zeiten
0o ACKIREQ)— " ACK. Fed » [ Zahler
"ACK" =0 ACK DIAG — E£16£00 rf .
T#500ms TIME_DEL END — » [ <] Vergleicher
- b [£] Mathernatische Funk..

Abbildung 8: Netzwerk 2 —ESTOP1

In Netzwerk 3 werden alle Fahrtmasken fest auf den Wert , TRUE” gesetzt. Eine
gesonderte Auswertung ist flr dieses Beispiel nicht notwendig. Fligen Sie den Baustein
wie in der Abbildung gezeigt ein:

FEIG ELECTRONIC GmbH, Industriestrasse 1a, D-35781 Weilburg
Tel.: +49 6471 3109-0, Fax: -99, info@feig.de, www.feig.de



FEIG

¥  Netzwerk 3: SetMask

Y24
"Mask_F-Open”
& =

TRUE == 3¢ — —

%026
"Mask_F-Close”

%25
“Mask_F-Stop™

Abbildung 9: Maskenbits der Fahrbefehle

Die folgenden Netzwerke beinhalten die Weitergabe der Fahrbefehle an die
Eingangsregister der RCCA. Fligen Sie die Netzwerke wie abgebildet ein.

Netzwerk 4: Move Open

%Q2.0
“F-Open”

*DoorControl_
DEB" Wirite.
MoveCommand.
Cpen —

Netzwerk 5: Move Close

2.2
“F-Close”

*DoorCantrol_

DEB" Mirite.

MoveCommand.
Close b

Netzwerk 6:  Move Stop

Q2.1
"FStop”

"DoorControl_

DEB" Wirite.

MoveCommand.
STOP e f—

Abbildung 10: Ansteuerung Eingangsregister
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F-Parameter

Damit die ProfiSafe-Fahige RCCA-Karte korrekt angesteuert werden kann, missen
einige sicherheitsgerichtete Einstellungen vorgenommen werden. Wechseln Sie zur
Geratesicht und wahlen Sie die RCCA-Karte aus. Belassen Sie fir dieses Beispiel die
Konfiguration der sicheren Eingange auf Standardeinstellung.

Offnen Sie durch einen Rechtsklick auf das RCCA-Modul und Auswahl von ,,Device Tool
starten...“ das Programm , Feig-iPar-CRC".

Feig-iPar-CRC L

| FEIG

PROFIsafe ELECTRONIC

PROFlsafe V2.6 6xFDI (x 10000304

Index  Parameter Value accepted
106  F-DI10/F-DI5.1 & F-DI5.2iParameters

F-Dix Discrepancy time fn ms) 0
F-Dbc Debounce filter {n ms) 0
F-Dbx Mode Too1 Mode
F-Dbx Device type (1oo2) Passive
F-Dbe 1 Activation (1oo1) Disabled
F-Dbe.2 Activation {Too1) Disabled
F-Dbx Short circutt test Disabled

|| F-Dbx Short circuit off time 2ms

F-Dbx Short circutt restart time 2ms

H!HHHHH!H

Fail Safe Technology Parameter CRC

Decimal  Hexadecinal -
| 2982043167 [c]  sieEsElF ) [ cdosatecre | [ cance

Abbildung 11:iPar CRC — CRC Berechnung

Prifen Sie alle Einstellungen auf Korrektheit und haken sie diese in der Spalte
»,accepted” ab. Durch einen Klick auf ,calculate CRC” erhalten Sie eine Checksumme im
Feld Decimal. Figen Sie diese im Feld ,F_iPar_CRC" im Reiter , Allgemein“ ->
,PROFIsafe” des Moduls ,PROFIsafe V2.6 6xFDI“ ein.

Beobachten und Steuern

Ubersetzen und iibertragen Sie nun Hardwarekonfiguration und Steuerungsprogramm.
Legen Sie eine neue Beobachtungstabelle unter ,,Beobachtungs- und Forcetabellen®
an, 6ffnen diese und fligen ihr die Steuerungsmerker Move_Close, Move_Open und
Move_Stop hinzu, sowie die Merker ACK und Trigger_E_Stop.
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Nach dem Startvorgang muss die RCCA depassiviert werden. Dies Erreichen Sie durch
eine positive Flanke am Depassivierungseingang am Baustein ,ACK_GL“(Merker ACK).
Die Torsteuerung nimmt nun Gber die Forcetabelle Fahrbefehle entgegen.

s 2 2 (Bl 2 A BT

i MName Adresse Anzeigeformat Beobachtungswert | Steuenwert F
1 "Move_Close” %2002 BOOL [ FALSE FALSE M
2 “Move_Open” %MZ00.0 BEOOL [0 FALSE FALSE M 1
3 *Move_Stop” FM200.1 BOOL [ FALSE FALSE E 1
- "ACK" 1000 BOOL [ FALSE FALSE @ H
] “Trigger_E-Stop”  %MI00.1 BOOL O FALSE FALSE ¥

Abbildung 12: Beobachtungs- und Forcetabelle

Alle weiteren, verfligbaren Informationen der Torsteuerung sind tiber den DB
,DoorControl_DB“ abrufbar.
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